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	Előtanulmányi feltételek:

(kóddal)
	nincs

	Heti óraszámok:
	Előadás: 1
	Tantermi gyak.: 0,5
	Laborgyakorlat: 0,5
	Konzultáció:

	Számonkérés módja (s,v,f):
	f – félévközi jegy

	A tananyag

	Oktatási cél: Megismertetni a hallgatókat a korszerű automatizált gyártás berendezéseivel. A hallgatók elméletben elsajátítják az FMS, CIM, RMS, gyártócellák fő feladatai, problémáinak megoldásait és a fellépő szűk keresztmetszetek kiküszöbölését. A tantárgy bevezetést ad az Ipar 4.0 koncepciójába.

	Oktatási hét
	Részletezett tematika

	1. 
	Gyártócella elmélet. Cella elemei, alapgép, felügyelet, munkadarab és szerszám ellátás (2ó)  – Hervay Péter

	2. 
	Automatizált gyártórendszerek, robotok integrálhatósága a korszerű gyártórendszerekben, robotgyakorlat. (3+2+2ó) – Dr. Zentay Péter (Kiscelli úti kampusz) 

	3. 
	Gyártórendszerek. Technológiai-, anyag és szerszám ellátó, informatikai alrendszerek (2ó) - Hervay Péter

	4. 
	MAZAK QT10MS gyártócella felépítése gyak. Matrol+ programnyelv mint CAD. Gép felügyelet, szerszám felügyelet, diagnosztika. Szerszám és technológiai adatbázis és annak használata. GENTRY 50 robot a cellában. (2+" óra) - Hervay Péter

	5. 
	

	6. 
	

	Félévközi követelmények (feladat, zh., stb.):

A feladat, valamint a ZH-k eredményes teljesítése.

	A pótlás módja: a TVSZ szerint

	A félév érvényessége (félévközi jegy megadása) Az előadásokon és a gyakorlatok kötelező megjelenés. A laborok előtti kis zárthelyi dolgozat legalább elégségesre való megírása. 


	Irodalom:

	Kötelező irodalom:: 

1. Saját, kézzel írott jegyzet az előadások és a gyakorlatok anyagából

2. Dr. Horváth Mátyás: Gépgyártástechnológia, Műegyetem Kiadó, 1997

3. Lantos Béla: Robotok Irányítása, Akadémiai kiadó, Budapest, 1997

4. Kulcsár Béla:. Robottechnika Typotex, 2012, Budapest
5. Hervay Péter: MAZATROL programnyelv (előadás vázlat) ÓE-BGK AGI-GGYT

Ajánlott irodalom:

6. J.Somló. P. Cat: Advanced Robot Control. Akadémiai kiadó, Budapest, 1997.

7. Siciliano, Bruno, Khatib, Oussama (Eds.): Springer Handbook of Robotics, Springer, 2008
8. Gareth J. Monkman, Dr. Stefan Hesse, Ralf Steinmann, Henrik Schunk: Robot Grippers, Wiley-VCH Verlag GmbH & Co. KGaA, 2007.
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