	Óbudai Egyetem

Bánki Donát Gépész- és Biztonságtechnikai Mérnöki Kar
	Az oktatást végző kar/szervezeti egység:

BGK Anyagtudományi és Gyártástechnológiai Intézet

	Tantárgy neve és kódja: Robotok Ipari Alkalmazása    BAGIR1VNNC
Kreditérték:3
Nappali tagozat
…2016/2017…. tanév …2…. félév

	Szakok melyeken a tárgyat oktatják: GÉPÉSZ, MECHATRONIKA
	Időpont:

	Tantárgyfelelős oktató:
	Dr. Zentay Péter 

egyetemi docens
	Oktatók:
	Dr. Zentay Péter, egyetemi docens



	Előtanulmányi feltételek:

(kóddal)
	nincs

	Heti óraszámok:
	Előadás: 1
	Tantermi gyak.: 0,5
	Laborgyakorlat: 0,5
	Konzultáció:

	Számonkérés módja (s,v,f):
	f – félévközi jegy

	A tananyag

	Oktatási cél: .A tárgy célja megismertetni a hallgatókat a modern robotok ipari felhasználásával, programozásával, gyártásba való integrációjával. A tárgy elsajátításával a hallgatók képesek lesznek ipari folyamatokhoz és rendszerekhez megfelelő robotok és perifériák előtervezésére és kezdő készséget szereznek az ipari robotok programozásában. 
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