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1. Tétel a. A homokinetikus kardancsuklok konstrukcios valtozatai.
— Mit jelent az, hogy homokinetikus?
— Milyen megoldasai vannak? (5 fele)
— Melyik a leginkabb a gombcsuklora emlékeztetd szerkezet

b. A tengelykapcsolok feladata, miikodése, osztalyozasa és alaptipusai
— csoportositasi szempontok, és azokon belil a csoportok.

2. Tétel a. A Bendix-Weiss, és a Tracta csuklo szerkezete, mikodése
— Melyik elényosebb, BW-ben hany golyd van? Tracta hartanya?

b. A tengelykapcsolokkal szemben tamasztott altalanos miiszaki kovetelmények.
Mi az az 5 feladat?
Reészletezze az egyes tételeket.
— A hidrodinamikus tengelykapcsold melyik feladatot nem tudja teljesiteni?

3. Tétel a. A Hardy tarcsak kialakitasa, konstrukcids valtozatai, alkalmazasi teriletei.
b. A kupos tengelykapcsolok szerkezete, miikodése.
— Mennyi a surlodofeliletparok szama?
— Mi biztositja az 6sszeszorito erét?
— Mi az az 6nzaras, hogy lehet elkeriilni?

4. Tétel a. A homokinetikus (allando szogsebességet biztosito) kardantengelyek konstrukciés kialakitasa,
konstrukcios valtozatai.

Mit jelent az, hogy homokinetikus?

Milyen két elrendezési valtozatot ismer?

b. A kupos tengelykapcsolokkal atviheté nyomaték szamitasa.
Hogy hatarozza meg a feliileteket 6sszeszoritd erdt?
Mi a surlodoerd erdkarja?
Hogy hatarozza meg a maximalis kipszdget?

5. Tetel a. A gumibetétes, gumiperselyes, silentblokk csuklok.
— Hol hasznaljak?
— Miben térnek el a Hardy-tarcsatol

b. Az egytarcsas szaraz tengelykapcsolok szerkezete, mitkodése, az atviheté nyomaték
meghatarozasa.

— Mennyi a sarlodofeliilet-parok szama?

— Mi biztositja az 6sszeszorito erét? (kétféle)

— Téanyérrugo esetén mivel egyszeriisodik a szerkezet?

— Milyen részek valnak le a motorrol a tengelykapcsol6 oldasa esetén?

— A nyomorug6 mire fejti ki a hatasat?



6. Tétel a. A kardantengelyek feladata, szerkezete, mitkodése, konstrukcios valtozatai.
— Mik a feladatai? (két feladat)
— Hogy végez hosszkiegyenlitést?
— Milyen a kardankeresztek helyes szerelési helyzete?
— Mi az a kardankereszt, hogy hoz létre szogingadozast, és hogy hatarozza meg annak min. és max.
értékeit?

b. A vonoékes sebességvaltomiivek elvi felépitése, szerkezete és mitkodése.
— Direkt, vagy indirekt?
— Mit jelent az, hogy szekvencialis?
— Hogyan rogziti a fogaskerekeket a csétengelyre?

7. Tétel a. A kardantengelyek hajtas szogsebesseg ingadozésa, annak okai és lefolyéasa a kardankereszt
szogallasanak fliggvényében.
— Mi az a kardankereszt, hogy hoz létre szogingadozast, €s hogy hatarozza meg annak min. és max.
értékeit?
— Milyen a kardankeresztek helyes szerelési helyzete?
— Miért kell a sz6gingadozast megakadalyozni?
— Hogy hivjak a sz6gingadozasmentes hajtast?

b. A kiils6 fogazasu bolygoémiivek szerkezete, miikodése.
— Milyen részekbdl all?
— Miben kiilonbozik a bels6fogazasitol?
— Mit tervezett Galamb Jozsef?

8. Tétel a. Bolygomiivek konstrukcios alapvaltozatai. A belsé fogazast bolygémiivek szerkezete,
mukodése, kertileti sebesség €s fordulatszam viszonyai a bolygdmii kiilonféle tizemviszonyai
eseten.

— Milyen részekbdl all?
— Miben kiilonbozik a bels6fogazasitol?
— Miért kell az egyik tengelyt rogziteni, és milyen esetekben hasznaljak mindharom tengelyt?

b. Az er6atviteli rendszer szerepe, feladata, részei, elrendezési valtozatai.

9. Tétel a. A kapcsol6kdrmos sebességvaltomiivek szerkezete, mitkodése, konstrukcios valtozatai.
— Mi a kilénbség kapcsolokormas, és a tolohlivelyes kapcsolokormos kdzott?
— Mi az eldnye a tolokerekeshez, és mi a hatranya a tolohiivelyeshez képest?
— Mivel konnyiti a kapcsolokérmok kapcsolodasat?

b. A tengelykapcsolok kiemel6szerkezeteivel szemben tamasztott miiszaki kovetelmények.
— Milyen anyag, milyen igénybevétel, mi a feladata?

10. Tétel a. A tolohlvelyes kormds sebességvaltomiivek szerkezete, miikodése, konstrukcios valtozatai.
— Mi a kulonbség kapcsolokormos, és a tolohlvelyes kapcsolokérmas kézott?
— Mi az el6nye a krmds, és mi a hatranya a szinkronizalt tolohiivelyeshez képest?
— Mivel kdnnyiti a kapcsolokérmok kapcsolddasat?

b. A tengelykapcsolo kiemel6 szerkezetek és szervoberendezésinek konstrukcios valtozatai.
— Mi az a hidraulikus attétel, mit6l jobb a mechanikusnal. Melyik dugatty( keresztmetszete
nagyobb?
— Mik azok a kiilso, és a belso attételek?
— Milyen pedaleré/pedalutbol mekkora kiemelderot, és kiemelési utat hoznak 1étre?
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11.

12.

13.

14.

15

16.

Tetel a. A bels6ktpos szinkronizal6 berendezés szerkezete, mitkodése.
— Miben kiilonbozik a kiilsékupostol?

— Milyen nyomatékra kell méretezni?

— Hogy lehet reteszelni?

b. A hidrodinamikus tengelykapcsolok szerkezete, miikodése, konstrukcios valtozatai,
jelleggorbéi.

— Mi az és mekkora a nyomatékviszony?

— Miben kilénbdzik a hidrodinamikus nyomatékvaltétol?

— Atengelykapcsolok feladatai kozil melyiket nem tudja ellatni?

Tetel a. A kiilsékupos szinkronizald berendezés szerkezete, mitkodése.
— Miben kiilonbozik a bels6kupostol?
— Milyen nyomatékra kell méretezni? (Nem a motor nyomatékaral)

b. A sebességvaltomiivek feladatai.

Tétel a. A gyiiriis és a reteszelt szinkronizald berendezés szerkezete, miikodése.
— Milyen nyomatékra kell méretezni? (Nem a motor nyomatékara!)
— Mit jelent az, hogy reteszelés, mi fejti ki a reteszeld er6t?

b. A vonderd-diagram szerkesztése, és az idealis vonoeré-diagram megkozelitési lehetOségei.
— Irjafel a teljesitmény, a haladasi sebesség, és a vonoderd egyenleteit
— Rajzolja meg a diagramot legalabb 3 fokozatra!
— Rajzolja be a menetellenallasokat.
— Mi az az idealis vonderd hiperbola, €s rajzolja be.
— Mutassa meg, és magyarazza el a ki nem hasznalhaté terileteket.
— Hatarozza meg a jarmii maximalis sebességét és az elméleti maximalis sebesseget.
— Mi hatdrozza meg a maximalis sebességet, és mi a maximalis vonoerot.

Teétel a. Szinkronizalt sebességvaltomiivek.
— Milyen kapcsoloszerkezetet lehet szinkronizalni, és mutassa be, hogy hogyan.
— A sszinkronizaloberendezést milyen nyomatékra kell méretezni?

b. Az el6téttengelyes (direkt) és indirekt valtomiivek kinematikai vazlata, jellemzoi.

. Tétel a. A szinkronizal6 berendezéssel szemben tamasztott miiszaki kovetelmények.

— Milyen kapcsoloszerkezetet lehet szinkronizalni, és mutassa be, hogy hogyan.
— A szinkronizaldberendezést milyen nyomatékra kell méretezni?

b. Az el6téttengelyes (direkt) és indirekt valtomiivek kinematikai vazlata, jellemzoi.

Tétel a. Motorkerékparok nyomatékvaltdinak szerkezete és miikodése.
b. A differencialmiivek feladata, konstrukciés megoldasa.
— Mit jelent az, hogy nyitott, zart, és novelt belsd surlédasu differencialmii?
— Mi az a zarasi fok, és a belsd surlddas?
— A nyitott differencialmt milyen helyzetben milyen modon osztja a nyomatékot kiils6-, és
belsdoldali kerekek kdzott?
— Hogyan allapithatja meg bontas nélkiil egy jarmu differencidlmiivének zarasi fokat?
— Hogyan szarmaztathatd a bolygomiivekb61?



17.

18.

19.

Tétel a. A tobbtarcsas szaraz tengelykapcsolok szerkezete, miikodése.
Mennyi a feliileteket Gsszeszorito erd, és mi biztositja?

Mennyi a surlodofeliiletparok szama tarcsankként?

— Milyen surlodofellletparok lehetségesek?

b. A tolokerekes nyomatékvaltdk szerkezete, mitkddése, a kilonféle fokozatok
hajtasfolyaméanak grafikus abrézolésa.

Milyen fogkialakitasokat alkalmaznak?

Hogy jon létre a fogkapcsolat?

Mik a hartanyai?

Tétel a. A tobbtarcsas szaraz tengelykapcsoldk altal atviheté nyomaték meghatarozasa.
— Mennyi a feliileteket 6sszeszoritd erd, €s mi biztositja?

— Mennyi a surlodofellletparok szadma tarcsankként?

— Mennyi a surlodoerd erékarja?

b. A toléhuvelyes nyomatékvaltok szerkezete, miikodése, a killonféle fokozatok
hajtasfolyaméanak grafikus abrézolésa.

Tétel a. A szabadonfutdk feladata, felépitése.
— Az erdatviteli berendezések melyik csoportjaba tartozik?
— Mi hatérozza meg, hogy zar-e, vagy old?

b. A differencialmiivek sebesség, és nyomatékviszonyai kiilonb6z6 tizemallapotokban.
— Ismertessen 4 lizemallapotot.
— Vizsgéalja meg a 4 Gizemallapotot nyitott, zart, és novelt belsdstrlodasu differencialmiivek esetén.

Budapest, 2019. december 03.



