Jarmiddinamika

1. Statikus tengelyterhelések, és azokat befolyasol6 tényezék.

Statikus tengelyterhelések.

A tengelyterhelések alakulasa gyorsitas, vontatas kozben, emelkedén, és a
légellendllas hatasara.

Az emelkedési ellenallas meghatarozasa

2. A kerékterhelések alakulasa kanyarodas kézben oldalklszas, és borulasi
hatarhelyzetek.

Kanyarodas koézbeni erbegyensuly, Centrifugalis, és centripetalis erék

A legyezémozgas szogsebességének meghatarozasa.

Kicsuszas, és borulas hatarhelyzetében az erd, illetve a nyomatékegyensuly
maghatarozasa

Kisuszasi, és borulasi hatarsebessegek. Melyik kovetkezik be hamarabb?

3. Vonderémérleg, menetellenallasok

A vonoerémeérleg komponensei.
Részletezze a menetellenallasokat.

4. A vonoderd-diagram, és kovetkeztetések.

A motor, és a jarmi paramétereibdl hatarozza meg a vonoerdét, és a jarmi
sebességét.

Rajzolja meg a diagramot legalabb 3 fokozatra!

Rajzolja be a menetellenallasokat.

Mi az az idealis vonderd hiperbola, és rajzolja be.

Mutassa meg, €s magyarazza el a ki nem hasznalhaté tertleteket.
Hatarozza meg a jarmd maximalis sebességét és az elméleti maximalis
sebességet.

Mi hatarozza meg a maximalis sebességet, €s mi a maximalis vonoer6t.

5. Kerékszlip, és kerékerdk

Definialja a kerékszlipet vono, és fékez6 esetben

Ismertesse a kerékszlip kialakulasat

A szlip veszteség?

Mutassa be a normalizalt keréker6t a kerékszlip s:[-1,1], tartomanyaban
magyarazza el a kerékerd stabil, és instabil tartomanyat.

Magyarazza el a jarulékos fékhatast.

6. Oldaliranyu szlip, és az oldalerék

Mi az oldalirdnyu szlip kerekek oldalkiszésa

Ismertesse az oldalkuszas kialakulasat

Mi befolyasolja az oldalkiszas mértekét?

Melyik jarmldinamikai jellemzét folyasolja be az oldalkuszas?



7. Kerekek kanyarmenti csuszdsmentes gordilésének feltétele (Ackermann feltétel)
— Magyarazza el az Ackermann feltételt egy négykereki jarmi vazlatrajzan
— Mutassa meg a belsé, és a kulsé kerekek szogének kulonbséget
— Hatarozza meg a belsd kerék szogebdl a kulsé kerék kormanyszogét

8. Semleges, alul, és tulkormanyzottsag.
— Rajzolja le a 3 esetet
— Mutassa be, hogy hogyan befolyasolja a jarmi kormanyzasi jellegét a kerekek
oldalkuszéasa
— Mutassa meg a jarmi kormanyszogének alakulasat a jarmi sebeségének
flggvényében.

9. Tobbtomegl jarmimodellek
— Mutasson be 1, 2, 3, és 5 tdmegl modelleket.
— Melyik modellt milyen modellezésre hasznaljak?

10. Jarmldinamikai modell differencialegyenlete.
— Rajzoljon egy legalabb kéttomegi modelit.
— rja fel a mozgasok egyenleteit
— rja fel a modell differencialegyenletét.
— A differencialegyenlet alapjan hozza létre a jarm{ blokk-modelljét
— Ismertesse a modell megolddsanak lehetséges madjait.



