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A boriték

Al.Jarmivekben alkalmazott 1ényeges érzékelo tipusok

I. fordulatszam, sebesség

Il. hémérséklet, tdvolsag, nyomas

I11. tomeg- és térfogataram

V. gyorsulas és szoggyorsulés

I. Hémérséklet mérésre adjon kiilonbozd példdikat a jarmii rendszerében, adja
meg az érzékeld tipusat és az alkalmazas szokasos méréstartomanyat.

I1. Milyen elv alapjdn tudunk a fedélzeten gyorsulast, lassuldst érzékelni, s mely
rendszerekhez sziikséges mérése.

I11. Hol és milyen elv alapjan tudunk mbar illetve bar-os nagysagrendii nyomdst
mérni a jarmiben?

A2.Motorvezérlok filozofidja, kialakitasa, befecskendezést befolyéasolo jellemzdk
I. A motorvezérlok milyen alrendszerekkel mikodnek egyiitt?
I1. Milyen dizemdllapotok szabdlyozadsdat végzik el?
I11. Milyen jellemzéket vesz figyelembe az iizemanyag befecskendezésénél?

A3.Kozponti egység bemeneti jelei, tipusai, érzékelok megfeleltetése a tipusoknak
(impulzus, analog...)
I. Egy vezérld egység (pl. motorvezeérld) analog bemeneti jeleire adjon példdakat.
Il. Egy vezérld egység impulzus bemeneti jeleire adjon példdt
I, Egy vezérid egység kétértékii (kapcsolo) bemeneti jeleire adjon példat

A4.Kozponti egység kimeneti jeleinek

I. tipusa, beavatkozok megfeleltetése a tipusokhoz

Il. befecskendezés vezérlésének, szabalyozasanak lehetéségei, jellemz6i

|. Egy vezeérld egység (pl. motorvezérld) kétértekii kimeneti jeleire adjon
példakat.

Il. Befecskendezés két f6 modja és tulajdonsdagainak osszehasonlitdisa
(magnesszelep, piezoelektromos)

1. EGR szabalyozas szerepe

A5.Hagyomanyos akkumulatoros gyujtas felépitése
I. Eldgyujtas szerepe €s megoldasa
Il. Korszerii ,,mozg6 alkatrész nélkiili gyujtasok =(teljesen elektronikus)
|. Miért kell a felsé holtpont eldtt a gyujtoszikranak létrejonnie?
1. Mitdl fiigg az eloQyujtas mértéke és a kopogdasmentes égés szabalyozas?
. Zardsszégszabalyozassal és aramkorlatozassal rendelkezé gyujtas jellemzdi
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Ab.

AT.

Egyenaramu korok RL és RC terhelésének ki és bekapcsolasa
|. Egyendram RL terhelésre kapcsolasanak folyamata — leirasa
Il. RL terhelés kikapcsoldsanak jellemzdi védo diodaval és anélkiil
I1l. RC terhelés ki — és bekapcsoldasanak leirdsa és jellemzdi.

Jarmiivek tipikus fesziiltségszintjei, felhasznalt villamos energia trendje, egy-két

(harom) vezetékes rendszere.

A8.

A9.

Al0.

All.

Al2.

Al3.

|. Gépjarmiivek fedélzeti fesziiltség szintjeinek Kialakuldsa és okai
Il. Egyvezetékes rendszerek kialakitasa és hatdrai
1. Haromvezetékes rendszert igénylo alkalmazasok.

Jarmuigeneratorok felépitése

I. Generdtorok szokdsos forgorész kialakitdsai.
Il. Kérmospolusu forgorész kialakitdasa

I11. Jarmii generdtorok tipikus villamos felépitése

Elektronikus fesziiltségszabalyozok

|.  Miért van sziikség a generdtornal fesziiltség szabdlyozasra és hol avatkoznak
be. (gerjesztett és PM gépek eSetében)

I. Miért nincs sziikség dram szabdlyozdsra — generatorok terhelési jelleggorbéi?

I11. Elektronikus fesziiltséq szabalyozo felépitése és miitkodése

Akkumulatorok

l.  Olom akkumuldtorok kémiai folyamata toltésnél és kisiitésnél

Il. Tipikus cellankénti nyugalmi és tizemi fesziiltség értékek.

1. Kapacitas értelmezése, toltési és kistitési karakterisztikak, onkisiilés Szokasos
erteke, ciklusszam, élettartam

Egyeniranyitok (1 és 3 fazisu). Jarmiiveknél alkalmazasara példak

|.  Utemszdm értelmezése

Il. Haromfazisu egyUtas haromiitemii egyeniranyito

1. Haromfazisu kétutas hatiitemii egyeniranyito és alkalmazdsa jarmiiveknél

DC-DC konverterek (fesziiltség csokkentés, novelés R és RL terhelésnél) (PWM)

I. Egyenfesziiltség transzformdtor nélkiili csékkentése kapcsolotizemii
Kapcsolassal R és RL terhelésnél

Il. Egyenfesziiltség levadlasztott (transzformatorral) csékkentése/novelése
kapcsoloiizemii kapcsolassal (H kapcsolas, PWM, Egyenirdnyitas)

1. Egyenfesziiltség novelésére példa Kapcsoldiizemii kapcsolassal

DC hajtasok — elektronikusan valtoztathato kapocsfesziiltséggel

a. Inditas és forgasiranyvaltas megvaldsitasa

b. Fordulatszam valtoztatas lehetéségei

|. H kapcsolas felépitése és tizemallapotali

I1. DC motor ldagy inditasa H kapcsolas PWM szabalyozasaval

I11. DC motor elektronikus fordulatszam valtoztatasa armatura oldalrol
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Al4. AC és BLDC hajtasok (motor+elektronika+software)- DC-AC konverterek

Al5.

AlG6.

Al7.

|. Inditasok/fékezések/allando sebesség kézbentartasa — jellemzo gyorsuldsok

Il. Fordulatszam valtoztatas lehetdségei

1. Kozbenso egyendramu koros frekvenciavaltok felépitése, tulajdonsagai,
fesziiltség-frekvencia valtoztatds hatdsa

Eréatviteli kabelek, kabelkorbacsok. Aramterhelés és fesziiltségesés.
Biztositok, megszakitok, tulfesziiltség levezetok, fojtok
Jelatviteli kabelek jellemzoi
I.  Jdrmiivekben alkalmazott erdatviteli kdabelek jellemzdi a kdrnyezeti
feltételeknek megfeleloen.
Il.  Olvado biztositok két f6 feladata és okos biztositok/kapcsolok tovabbi
lehetoségei
I, Jelatviteli kabelek felépitése, jellemzdi, adott rendszerek tipikus kdabelei

Buszrendszerek

a) tipusok és jellemzo6i (LIN, CAN...), elényei

b) adatatviteli alapfogalmak — ado és vevo egységek kommunikacioja, jellemz6i
c) jelatvitel altalanos kérdései (sebesség-vezeték hossz, reflexio, atviteli kozeg)
I. LIN és CAN busz fesziiltség szintjei — NRZ kodolas jellemzdi

I. LIN és CAN busz tavirat keret felépitése és jellemzdi

1. Busz hozzdférés megoldasa LIN és CAN busznal

Zavarforrasok a gépjarmii fedélzetén. Kiilso és belsé zavarforrasok
a) zavarok elleni védelem elemei

b) talfesziiltség védelem, ESD

c) elektromagneses kompatibilitas (EMC)

I. Csatolasok fiiggetlen aramkérok kozott

Il. Tulfesziiltség keletkezésének okai

I11. Elektrosztatikus feltoltédés okai és megakadalyozasanak lehetdségei
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B boriték

B1.Motortdl a kerekekig tartd6 nyomatékatvitel jellemzo elemei (sebességvalto-
tengelykapcsold, differencialmi)
|. Hajtaslanc tipikus felépitése, megadva az egyes részek szerepét
Il. TengelykapcsoloK feladatai és fajtdi
I11. Differencidalmii felépitése és feladata

B2.Bels6égésti motorok M=f(n) karakterisztikaja
Sebességvaltd hatdsa a jarmi M=f(n) karakterisztikajara
I. A maximalis nyomatékhoz és teljesitményhez tartozo belséégésii motor
fordulatszam és a fogyasztas kozorti kapcsolat (kagylodiagram, rugalmassag)
Il. Vonderd jelleggirbe és munkapont illesztése sebességvdaltoval
1. Sebességvalto automatizdalasa, bolygomii alkalmazdsa

B3.Menetellenallas, vonoer6 sziikséglet, keréktapadas
I.  Menetellendllds dsszetevdi és jellemzdi
Il. A maximalis gyorsitas meghatarozasa
I, Keréktapadds valtozasanak okai

B4.Jarmiivek oldaliranyu dinamikéja
Uttartas kanyarban
l. A jarmiivek menettulajdonsagai oldalszélben
. Oldaliranyu délés kanyarban
M. Uttartas kanyarban — centripetdlis erd szerepe.

B5.Hagyomanyos fékrendszerek
|. Tarcsa és dobfékek kialakitasa,
1. A fékek hidraulikus rendszerének felépitése
I11. Retarder szerepe és fajtdi

B6.ABS alapjai
I. Az ABS tipikus miikodési teriilete kiilonbozé tapadasi jellemzok esetén
Il. Az ABS eqy kerékre jellemzé hidraulika kérének kapcsoldsa és miikodtetésének
gyakorlata (nyomds tartds, csokkentés, tartas, névelés megvaldsitdsa)
I1l. ABS érzékeldk fajtai és mitkodeési elviik

B7.Jarmuvek lengéscsillapitasa
I. Két tdmegpontos, jarmiinegyed modell
Il. hagyomanyos, félaktiv és aktiv lengéscsillapitas
I.  Jarmii negyed modell felépitése, egyenletei és tipikus rezonancia frekvenciai
Il. Passziv lengéscsillapitas megvalositasa, jellemzéi és karakterisztikai
1. Lengéscsillapitas karakterisztikainak megvaltoztatdsa elektronika segitségével

4



Jarmtmechatronika ZV kérdések 2020

B8.Jarmlvek kormanyzasa

I. Korményréasegités
Il. Sebesség és erdsziikséglet
Hidraulikus és elektromos rasegités dsszehasonlitasa — teljesitmény igény

Il. Erdsziikséglet, valtozo attétel és sebesség kapcsolata
1. Elektromos kormanyoknal alkalmazott érzékeldk és miikéddési elviik

B9.

B10.

B11.

B12.

B13.

B14.

B15.

ESP alapjai

Milyen értékeket szamit ki az ESP jarmiimodell

Milyen értékeket mér a jarmii fedélzetén

Alul és tulkormanyzott jarmiiveknél lehetséges korrekciok

ESP érzékel6i és beavatkozoi
Kormanyszog érzekelo felépitésére és miikodeésére példa
Y irdnyu gyorsulas és a szoggyorsulas mérésének elve
Milyen beavatkozasokat végez a rendszer, ha a szamitasok és mérések kiilonbsége
alapjan ezt sziikségesnek latja.

Automatikus gumiabroncs nyomas ellendrzés
I. Milyen elénydk szarmaznak a guminyomds kontrol alkalmazdsabol?
Il. Direkt rendszer felépitése és a kinyerheto informdaciok
I11. Indirekt rendszer felépitése, miikodési elve és a kinyerhetd informdciok

Légzsak, automatikus dvfeszitok

I.  Automatikus ovfeszitok eldnyei és megoldasaik

Il. Légzsdakok miikodésének tipikus idd diagramja

1. Automatikus évfeszitok és légzsdikok elektromos jellemzdk alapjan torténd
ellendrzése

Aktiv vilagitasi rendszer — Automatikus allitasok, ablak és fényszoromosok
Hagyomdnyos fényszorék szabdlyozasi lehetdsége az utviszonyok, jarmiiterhelés és
gyorsitas-fékezés okozta kocsiszekrény ingadozasra.

Matrix vilagitas alkalmazasdnak elényei, rendszere
Ablak és fényszoré mosok felépitése és miikodtetése

Ablakemel6k, kdzponti zar
Villamos miikodtetésii ablakemeldk tipikus elektronikdja
Ablakemeldk végallds és becsipddés figyelésének modjai
Kozponti zar elektronikdja és vezérlésének modjai.

Klimarendszer. Hiit6/flit6/szelldztetd rendszer f6 elemei.
|.  Utastér termikus, szellozési kovetelményei, okal
Il. Az utastér komfort érzékeldi és miikodeési elviik
1. Légkondicionalo felépitése, mitkodeése
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KS

B16.

Adaptiv tavolsag tartas, tolatas figyelés
a) tavolsagmérd rendszerek — radar és ultrahangos
b) kameras rendszerek
I. Tavolsag és sebesség mérés FMCW radarral, ultrahanggal
Il. ACC adaptiv sebesség szabalyozas blokkdiagramja, egyiittmiikédo rendszerek.
1. Kamera alkalmazasa savelhagyas figyelésre. Tovabbi kamera alkalmazasok
példai.



