Keérdések a zarovizsgahoz
Rendszer- és iranyitaselmélet
2020 . tavasza

1. Arendszer- és iranyitaselmélet fogalma; tipikus rendszer-osztalyok: LTI, LPV, gLPV, altalanos
nemlineéris rendszerek.

2. A kiviilrdl gerjesztett elsérendli tobbvaltozos LTI rendszerek mozgéasegyenlete megoldasanak
altalanos formaja az id6képben: konvolucios valasz.

3. LTI endszerek stabilitasa, szabalyozhatdsaga, megfigyelhetdsége (hasonlosagi transzformacio,
Jordan-féle kanonikus forma, Cayley-Hamilton tétel).

4. A frekvenciakép bevezetése tobbvaltozos elsérendii LTI rendszermodellekre: a laplace-
transzformacio, az atviteli fliggvény, tortalakd matrixelemek, polusok es zérusok.

5. Egyvaltozos magasabbrendii LTI rendszerek atviteli fliggvenye a frekvenciaképben.

6. Egyvaltozos LTI rendszerek Bode-féle stabilitasi kriteriuma, Bode-diagram, a modszer korlatai.
7. Nyquist stabilitasi kritériuma egyvaltozos LTI rendszerekre.

8. APID szabalyoz6 alapjai: az integralt hiba lecsengésének eldirasa a Lyapunov-egyenlet alapjan.
9. APID szabalyozé alapjai: a stabilitas garantalasa polinomialis-exponencialis alakokkal.

10. A PID szabalyoz¢ alapjai: egyvaltozos maasabb rendii LTI rendszerek stabilitdsanak garantaldsa
poluselhelyezéssel (a rendszer leirasa specialis tobbvaltozds, elsérendii rendszerként).



