Obudai Egyetem

Banki Donat Gépész és Biztonsagtechnikai Mechatronikai és Jarmiitechnikai Intézet

Mérnoki Kar

Tantargy cime és kédja: Basic operation of mobile robots; Kreditérték: 4
BMXMREG6BNE

Nappali munkarend 3 tanév 6  félév

Szakok melyeken a targyat oktatjak: mechatronika

Tantargyfelelés oktaté: dr. Nagy Istvan ‘ Oktatok: dr. Nagy Istvan,

Elétanulmanyi feltételek (kéddal): Industrial robot kinematics & dynamics

Heti 6raszamok
Laborgyakorlat: 1 Konzultacié:  igény
szerint

ElGadas: 2 Tantermi gyak.: 0

Félévzaras médja:  Vizsga (Irasbeli)

Online konzultdacio (amennyiben sziikséges): ... (BBB link)

Oktatasi cél: Get to know the basic navigation and localization methods, related to mobile robots.
Practice basic kinematic calculations and path planning methods..

Utemezés
Oktatasi hét Témakorok
1. basic definitions, mobile robots (MR) generations,
Practicel: Description of practical requirements, calculation of motor power
2. MR , HW architecture, basics of kinematics
3. fundamental kinematic calculations, related to different locomotion configurations,

kinematic modells of MRs.
Practice2: Description of rolling/walking structures, mathematical models-
kinematics — Home Work - 1

4, elektronical components: Control circuits, motor drivers, power calculations,
communication methods

5. internal sensors of MR, external sensors of MR
Practice3: Internal Sensors Related to Mobile Robots, Error calculations, Home
wrork -2

6. -basic localisation methods, work space (WS) reasoning and interpretations, - point
represented MR in model, mapping processes.

7. - Eastern holiday-

8. -Test Papersl: Theory I: MR architecture, generations, kinematics, Practice:internal
sensors, external sensors, kinematic calculations

9. - Visual (camera systems) external sensors, Laser Eye, stareo-camera.
Practiced: External Sensors Related to Mobile Robots Error calculations

10. - PLC competition, -

11. basic path planning strategies -1 (graph based path planning methods)

Practice5: Localization of mobile robots and description of basic navigation
strategies, Home wrork -3 (algorithm-program)

12. basic navigations strategies — 2 (other path planning methods
13. Test Papers2: Theory: path planning and navigation’s methods,
14. TP retakes
Félévkozi kovetelmények
Zarthelyi dolgozat Beadando feladat Labormérés
szdma idépontok szdma hataridok szama idépontok

2db see, schedule 3db 2 week after db




Az értékelés, a lebonyolitas, a potlas médja, a jegy kialakitasanak szempontjai
A foglalkozdasokon valo részvételt a TVSZ 46.¢ (1)-(4) pontja szabalyozza.
A szorgalmi idészakban tortend potlasokat a TVSZ 47.5 (7)-(9) pontja szabalyozza.
Az évkozi jegy/aldiras szorgalmi idbszakon tili potlasanak médjardl a Tanulmanyi Ugyrend Harmadik
konyv Elso rész Il fejezet 3:8.§ rendelkezik.

A szabalyzatokban nem szabalyozott foglalkozasokon vald egyéb részvételi kovetelmények, és
megkotések a potlasokra vonatkozoan:

Zarthelyi dolgozat Beadando feladat Labormérés
elérheté max minimum elérheté max minimum elérheté max minimum
pontszam pontszam a pontszam pontszam a pontszam pontszam a
teljesitéshez/zh teljesitéshez/ teljesitéshez/
feladat méreés
100/tppont 50/tppont 300pont 150pont pont pont
A szemeszterben megszerezheté osszes pontszam: 500/pont
Ponthatarok elégséges kozepes jo jeles
50 %-tol 65 %-tol 75 %-tol 90 %-tol

Egyéb értékelési szempontok:
Recommended exam mark can be earned: if the total sum % will reach (or overflow) of the sum
percents > 60%.

Letiltva bejegyzést kap: who do not fill the mandatory requiremnts, presence is mandatory.

Kotelezo irodalom: see, Moodle

Ajanlott irodalom: see, Moodle

A targy mindségbiztositasi modszerei:

Valamennyi - jelen dokumentumban nem szabalyozott - kérdésben az Obudai Egyetem Tanulmanyi és
Vizsgaszabdlyzata, valamint Tanulmanyi Ugyrendjének rendelkezései az irainyadok.

Kelt: Budapest, 2023. 02. 05.

dr. Nagy Istvan

tantargyfelelds
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konyv Elso rész Il fejezet 3:8.§ rendelkezik.

Az értékelés, a lebonyolitas, a potlas modja, a jegy kialakitasanak szempontjai
A foglalkozasokon valo részvételt a TVSZ 46.§ (1)-(4) pontja szabalyozza.
A szorgalmi idészakban tortend potlasokat a TVSZ 47.5 (7)-(9) pontja szabalyozza.
Az évkozi jegy/aldiras szorgalmi idSszakon tili potlasanak modjardl a Tanulmanyi Ugyrend Harmadik

megkotések a potlasokra vonatkozoan:

A szabalyzatokban nem szabalyozott foglalkozasokon val6 egyéb részvételi kovetelmények, és

Zarthelyi dolgozat Beadando feladat Labormérés
elérhetd max minimum elérhetd max minimum elérhetd max minimum
pontszam pontszam a pontszam pontszam a pontszam pontszam a
teljesitéshez/zh teljesitéshez/ teljesitéshez/
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A szemeszterben megszerezhet6 6sszes pontszam: ...pont

Ponthatarok elégséges kozepes jo jeles
%-tol %-t6l %-tol %-tol

Egyéb értékelési szempontok:

Letiltva bejegyzést kap:

Kotelezo irodalom:

Ajanlott irodalom:

A targy mindségbiztositasi médszerei:

Valamennyi - jelen dokumentumban nem szabalyozott - kérdésben az Obudai Egyetem Tanulményi és
Vizsgaszabalyzata, valamint Tanulmanyi Ugyrendjének rendelkezései az iranyadok.




