BANKI DONAT GEPESZ ES
BIZTONSAGTECHNIKAI MERNOKI KAR
Mechatronikai és JarmUtechnikai Intézet

OBUDAI EGYETEM
OBUDA UNIVERSITY

MEI
57. sz. Zarovizsga bizottsag
2024. junius 24.(hétfd) 09:00
255. terem

A vizsga iddpontja:
A vizsga helye:

c. egyetemi docens
egyetemi tanar
egyetemi docens
egyetemi docens
egyetemi docens
egyetemi gyakornok

EInék Dr. DOmGtor Ferenc

Tag:  Prof. Dr. Ruszinkd Endre
Dr, Szabd Jdzsef Zoltan
Dr. Szakacs Tamas
Dr. Békési Bertold

Jkv: Felker Péter

Gépészmérndk BSc —Repillémiiszaki specializdcié
Bels6égésif motorok I.

Gépjdrmiivek felépitése

Repiilégépek sdrkdnyszerkezete és rendszerei
Repiilgépek miiszerei

Helikopterspecifikus ismeretek

Vizsgatdrgyak: 2017/2019
Gépjdrmiivek szerkezete

Repiilémdiszaki ismeretek

ID210T Kopasz-Bédi | Tibor I nappali- Repulbmiszaki
DIMJLL Toth Tamas Maté  nappali- Repulémiszaki
QJISGSL Agocs Adém: [ nappaii- Repilémiiszaki
GCTFLA Hegyi Fanni Rozélia ‘nappali- Repalémdszaki

Gépészmérndk BSc — Jarmiitechnika specializdcié
Gépjarmiivek eréatviteli berendezései

Belséégés(i motorok I-1I.

Gépjarmidiagnosztika

Gépjarmiivek lizemanyag elldté berendezései

Vizsgatdrgyak: 2017/2019
Gépjarmiivek szerkezete

Gépjarmiivek lizemeltetése

Gépészmérndk BSc —Jdrmiitechnika szaklrany

Belségés(i motorok 2
Gépjarmiidiagnosztika + Uzemanyag-ellto berendezések
Gépjarmlivek erdatviteli berendezései

Vizsgatdrgyak: 2014

WG3GAN |Eles Levente Nappali 2019,
HNMT6G | Nagy Kd]_u_‘éd : Levelezd 2019.

JPXVGQ |Adim Dianiel Nappali 2014,

ISD3UR  |Balcz6 Séndor | Nappali 2014."

T27US2 Bese Daniel Nappali 2017.

AGRSVL |Bodzasi Zoltan Levelezt 2017.

VTX73U |Demeter Déniel Tamés Nappali 2019.

GOEW41 | Godor Milén Laszl6 Nappali 2017.

ROD2V7  |Forrai Péter Nappali 2019.

ARMBOC | Murinai Déniel Gerg6 Levelezd 2014,

OID5SVM  |Pet6 Zoltan Levelezé 2019,

Q8CA4SL | Szabo Tamas Nappali 2014. -
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OBUDAI EGYETEM.
AGBUDA UNIVERSITY

MEI

58, sz, Zardvizsga bizottsag
2024, junius 24. (hétfd) 09:00

A vizsga iddpontja:

A vizsga helye: 252, terem

egyetemi docens
egyetemi docens
egyetemi docens
egyetemi docens
tanarsegéd
tanarsegéd

Elnék  Dr. Kovacs Baldzs

Tag: Dr. habil Luddnyi- Laufer Edit
Dr. Nagy Istvdn
Dr.Frigyik Andrds
Janyoki Akos

Jkv: Langer Ingrid

Vizsgatdrgyak: 2008 ,2012, 2014  Mechatronikai mérnék BSc — Komplex rendszerek szakirany

Ipari robot rendszerek

Jarm(imechatronika
Mikro és nanotechnika

Vizsgatdrgyak:2017 és 2019
a.Mobil robotok miikédési alapjai

b.Ipari robotok programozasa és szimuldciéja
Programozas |.

Ipari robotok kinematikaja és dinamikdja

Mechatronikai mérndk BSc — Ipafi robotrendszerek specializdcié

M3TFSP Csurgo Péter Bence Nappali 2014.
FSXKOP Dudis Adam Nappali 2019.
GH208I Pavé Janos Levelezd 2019.
HM6H2B Molnér Istvan Levelezd 2014,
AQLSVK Kiraly Krisztian Nappali 2014.
B48AAP Bucsi Tamés Levelezd 2019.
LGMHU1 David Andréas Nappali 2019.
MGM6G7 Franyo Zoltan Levelez8 2017.
FVOCF5 Takacs Adém Levelez 2019.
F4PSNF Bozo Katalin Levelezd 2008.
JA VfTO’ Ipari robot rendszerek, Jérmifmechatronika,

Mikro és nanotechnika
C61LWP Szaszko Dominik Nappali 2014.
JA I/]'T(j Jarmimechatronika
1JHMB4 Heinrich Marica Levelez6 2017.
JA VfTé Programozds .
021WTZ Szabé Zoltdn Levelezd 2019,
JAVITO a.Mobil robotok mikédési alapjai

b.|pari robotok programozasa és szimuldcidja

Ipari robotok kinematikdja és dinamikdja
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~ BANKI DONAT GEPESZ ES
BIZTONSAGTECHNIKAI MERNOKI KAR
Mechatronikai és Jarm(technikai Intézet

59. sz. Zarévizsga bizottsag
A vizsga id6pontja: 2024 junius 25.(kedd) 09:00

A vizsga helye: 112, terem

Elndk Prof. dr. Pokoradi Laszld egyetemi tanar
Tag: Prof. Dr. Ruszinkd Endre egyetemi tanar

prof.habil Dr. Szlivka Ferenc ~ egyetemi tanar

Dr. Szabo Jozsef Zoltan egyetemi docens

Dr. Szakacs Tamas egyetemi docens
Jkv: Pintér Péter tanarsegéd
Vizsgatdrgyak: 2017/2019 Gépészmérndk BSc —Jarmiitechnika specializdcio
Gépjarmlivek szerkezete Gépjarmiivek eréatviteli berendezései

Belsdégésli motorok I-IL.

Gépjarmlivek izemeltetése Gépjarmiidiagnosztika

Gépjarmiivek tizemanyag elldté berendezései

IXOI1CA | Kiss Benedek Péter Nappali 2019,
UOMDCS Tuboly | Gergé Nappali 2019.
XIAY6R Vilgyesi Gergely Nappali 2019.
H5KWIO Zoltani Laszlé Zsolt Nappali 2017,
H6KYUB Fenyvesi Péter Nappali 2017.
BFINQN Benei Déniel Levelezd 2017.
FOLLUE Benke Gergd Bend Levelezd 2017.
AVUH4J Hepp Péter Martin Nappali 2019.
LQ21Q1 Kaldy [ Tézsef Almos Nappali 2019,
TLDMUP Kovécs Gabor Nappali 2019,
FVKUOT Maj Miklés Nappali 2019.
XITV3A Orso Imre - Nappali 2019.
ISTDGK | Prohészka Patrik Nappali 2017.
BORCFD Regbs Bence Pil Nappali 2017.
AZYTSM | Téth | David Daniel Nappali 2017.
E6VABY Farkas Gergo Laszlo Nappali 2017.
JAVITO Gépjarmlivek iizemeltetése
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OBUDAI EGYETEM.
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MEI

60, sz. ZarGvizsga bizottsdg
2024, jinius 25. (kedd) 09:00
113. terem

A vizsga idGpontja:
A vizsga helye:

egyetemi docens
egyetemi docens
egyetemi docens
tandrsegéd
tandrsegéd

egyetemi gyakornok

Dr. Kovdcs Baldzs

Tag: Dr. Molnar Illdiko -
Dr.habil Johanydk Csaba
Jényoki Akos
Varga Bence

Jkv: Felker Péter .

EIndk

Vizsgatdrgyak:2017 és 2019

Mechatronikai mérndk BSc — Ipari robotrendszerek specializdcio

a.Mobil robotok mtik&dési alapjai

b.Ipari robotok programozdsa és szimulécidja

Programozas I.

Ipari robotok kinematikaja és dinamikdja

MOWGCG Siroki | Péter Nappall 2019.
UHW6LS Ferenczy Balint Nappali 2019,
TIGOTW Kozma Baélint Nappali 2019.
WZ03MD Lakos Néndor Istvdn | Nappali 2019.
PXINYQ MészAToS Adam Nappali 2019.
IL1VCP Mihalyi Géza Nappali 2019.
Q0QQY4 Orban Zoltan Nappali 2019.
CS4399 Szant6 Barnabas Nappali 2019.
MIKL8Y Varsanyi Gébor Nappali 2019.
L100M]I Sutka Jozsef Nappali2019.
JAVITO Ipari robotok kinematikaja és dinamikdja
OLOLGH Vatai Sdmuel Nappali 2017.
JAVITO a.Mobil robotok mikadési alapjai

b.Ipari robotok programozasa és szimuldcidja

Ipari robotok kinematikdja és dinamikdja




EInck Dr. D6motér Ferenc

Tag: Prof. Dr. habil Tar Jézsef
Dr. habil Ludényi- Laufer Edit
Dr. Nagy Istvan
Dr.Frigyik Andrds

Jkv: Langer Ingrid

OBUDAI EGYETEM.
OBUDA UNIVERSITY

" A vizsga idépontja:

A vizsga helye:

MEI

61 sz. Zardvizsga bizottsdg
2024. junius 25. (kedd) 09:00
255, terem

c.egyetemi docens
egyetemi tandr
egyetemi docens
egyetemi docens
egyetemi docens
tandrsegéd

Mechatronical engineering BSc — Industrial Robot System specialization

Vizsgatdrgyak:
2017,2019

1a.Basic operation of mobile robots,
1b Industrial robot's programming and simulation

2.Programming |

3.Industrial robot's kinematics and dynamics

~ BANKI DONAT GEPESZ ES
BIZTONSAGTECHNIKAI MERNOKI KAR
Mechatronikai és Jarm(technikai Intézet

EGORJ6 Negro Dori Erik mechatronikai mérndki (angol nyelven) | Nappali
XEIJ3BI Horvath Mél’tOIl :mgchatronikai mérndki (angol nyelven) Nappali
BXSXPZ Kerekes 14sz16 Levente mechatronikai mérnoki (angol nyelven) Nappali
OY9PXS Duong QuocKhanh mechatronikai mérnoki (angol nyelven) Nappali
FTHVI5 Kopani Arbér mechatronikai mérnoki (angol nyelven) Nappali
Repeat exam | Programming 1. _

AHHOKN KOVj anic Lj 11_] ana mechatronikai mérndki (angol nyelven) Nappali
Repeat exam | Programming I SN _

OWHAI9 |Martins Dos Santos | Elias Alberto : | | mechatronikai mémoki (angol nyelven) | Nappali
AWXBNR | Otieno ' mechatronikai mémaoki (angol nyelven) Nappali

Bill Omole




A vizsga idépontja:
A vizsga helye:

Elnck Dr. Kovdcs Baldzs egyetemi docens

Tag: Prof. Dr. habil Tar J6zsef egyetemi tanar
Dr.Frigyik Andrds egyetemi docens
Dr. Lukdcs Judit adjunktus
Varga Bence tanarsegéd

Jkv: Felker Péter egyetemi gyakornok

_ BANKI DONAT GEPESZ ES
BIZTONSAGTECHNIKAI MERNOKI| KAR
Mechatronikai és Jarm(itechnikai Intézet

MEI
62. sz. Zardvizsga bizottsag
2024 junius 26. (szerda) 09:00
255. terem

Mechatronikai mérnék MSc - intelligens robotrendszerek mechatronikdja

Vizsgatdrgyak:2019

1.Jelanalizis, érzékeldk (aktuator, szenzor), Rendszer és irdnyitdselmélet
2.Multi-agensl mobil robot rendszerek, Fuzzy rendszerek
3.Intelligens mérndki rendszerek, Intelligens rendszerek

NPK7BR Laszlo Attila Levelezo
JA017U Lehoczki | Patrik Levelezd
12CMI0 Perak Gabor Levelezo
HQJSSR Pintér Arpad Mityis Levelezd
SPB2BN Toth-Deme | Rébert Levelezd
HS2PEW Dénes Lajos Krisztian Levelezd
PLPF4P Hémori Gerg6 Levelez6
HXZ797ZS Kormos Attila Levelez6
MV901M Molnar Zoltan Levelezd
B8DROO Sibak Bence Levelezd
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BANKI DONAT GEPESZ ES
BIZTONSAGTECHNIKAI MERNOKI KAR
Mechatronikai és JarmUtechnikai Intezet

MEI
63. sz. Zdrdvizsga bizottsdg

A vizsga id6pontja: 2024 jinius 27, (csiitérték) 09:00

A vizsga helye: 255, terem
Elnék Dr. Kovdcs Baldzs egyetemi docens
Tag: Prof. Dr. habil Tar Jézsef egyetemi tanar
Dr.Nagy Istvan egyetemi docens
Dr Lukdacs Judit adjuntus
Dr Szakdcs Tamas egyetemi docens
Jkv: Langer Ingrid tanarsegéd
Mechatronikai mérndk MSc - jarmiinformatikai specializacié
Vizsgatdrgyak: 2019
1. Rendszer és irdnyitaselmélet
2. Jarm(idinamika- Jarm{elektronika- Jarmdinformatika
3. Jelanaliizis, érzékelGk (aktudtor, szenzor) Mikro- és nanotechnika
J80A7U Borbély Jozsef Levelezd 2019
MLEXKZ Habok Zsolt Mark Levelezd 2019
AM2GP3 Barkoczi Maté Levelezé 2019
FNZ8CO Berta Balint Daniel Levelezd 2019
BXDKST Csillik Kristof Levelez§ 2019
SREFM6 Demeter Istvan Levelezd 2019
SE98NV Hamori Ernd Gabor Levelez6 2019
N5G2JU Pamuki Milan Levelezd 2019
HAMEGX Horvath Adrienn Levelez6 2019
512049 Kiss Gergely Levelezd 2019
LUPWOE Toth Jozsef Levelezd 2019
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OBUDAI EGYETEM
OBUDA UNIVERSITY

A vizsga idépontja:
A vizsga helye:

BANKI DONAT GEPESZ ES

BIZTONSAGTECHNIKAI MERNOKI KAR

MEI

64 sz, Zardvizsga bizottsdg
2024. jinius 28. (péntek) 09:00
255, terem

Mechatronikai és Jarmuitechnikai Intézet

Elnok Dr. Kovdcs Baldzs egyetemi docens
Tag: Prof. Dr. habil Tar Jézsef egyetemi tanar
Dr Nagy Andras egyetemi adjunktus
Dr.Lukdcs Judit adjunktus
Varga Bence tanarsegéd
Jkv: Pintér Péter tandrsegéd
Vizsgatdrgyak:
2017,2019

Sensors and signal analysis (actuator, sensor) +System and control theory
Multi-agent mobile robot systems+Fuzzy systems
Intelligent engineering systems +Intelligent systems

VCP532 |Kasraoui Rim mechatronikai mérnéki (angol | Nappali
nyelven)

SFX8EU Ben Khaled Khalil mechatronikai mérnéki (angol nyelven) Nappali
MMK3LK |Burabayeva mechatronikai Nappali

Aidana mérnoki (angol

nyelven)

YTXX5N | Boldbaatar Erdenebileg mechatronikai mérnéki (angol nyelven) Nappali
Repeat Intelligent engineering systems, Intelligent systems
exam
EO9PQD Mammadov Elnar mechatronikai mérnoki (angol nyelven) Nappali
Repeat Sensor and ignal analysis (actuator, sensor) System and control theory
exam
FOINVA Ngunza Adelino Joao Ganga mechatronikai mérnéki (angol nyelven) Nappali
KPEFUQ Rasulov Samir mechatronikai mérnéki (angol nyelven) Nappali
C4ZJ70 Safarpour Motealegh Mahalegi | Homayoun mechatronikai mérnoki (angol nyelven) | Nappali
X4P34X Hiise Zoltan mechatronikai mérnoki (angol nyelven) Nappali
LQCGQC |Varga Balint mechatronikai mérnoki (angol nyelven) Nappali
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