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Szakok melyeken a targyat oktatjak: gépészmérnok

Tantargyfelelds | Dr. habil Laufer Edit Oktatok: | Dr. Frigyik B. Andras
oktato:
El6tanulmanyi feltételek: | nincs
(koddal)
Heti 6raszamok: | Eldadas: 0 Tantermi gyak.: 12 |Laborgyakorlat: 0 Konzultacio:
Szamonkérés v
modja (s,v,f):
A tananyag

Oktatasi cél: A tantargy célja az algoritmikus gondolkodas fejlesztése és a programozds mérndki
munkahoz sziikséges eszkoztirdnak bemutatisa. Az ordk keretében a hallgatok megismerkednek az
alapveté programozasi technikakkal és szemléletmoddal. A targy megismerése segiti a komplex mérnoki
problémakezelést

Tematika: Matlab skript és programozas, gyakorlati feladatok

Témakor: Ea. Ora

1. Kovetelményrendszer ismertetése. Adattipusok, valtozok. A Matlab, mint
fejlesztérendszer alapvetd funkcidinak attekintése, a feliilet megismerése, meniik,
parancsok. Valtozok lementése €s visszatoltése. Korabban kiadott parancsok jboli
felhasznaldsa. Adatok grafikus megjelenitése, &abrak szerkesztése. Matlab
programozasi alapok. Matrixmiiveletek. Vektorizalt miiveletvégrehajtas. Grafikus
megjelenités programbol (2D fiiggvényabrazolas). Feltételes elagazas.

2. Adatbevitel billentytizetrdl. Ciklusok. Szakaszok hasznalata. Adatok lementése
kiilonb6z6 formatumba. Adatok beolvasasa és importalasa. 3D fliggvényabrazolas.
Keresés. Hibakeresés, lépésenkénti programvégrehajtas. Rendezés. Live Script
dokumentum létrehozasa és hasznalata. Egyszerii animacio készitése.

3. Eseményvezérelt programozas alapjai. Egy egyszert grafikus feliiletli alkalmazas
készitése (hOmérséklet atvaltd). Numerikus integralas, interpolalas, regresszio
miszaki alkalmazasokkal. Optimalis polinomfok meghatarozasa regresszios gorbe
illesztésnél. Strukturdk és cella tombok. Linearis optimalizalas. Esettanulmany:
tartalygeometria tervezés koltségoptimalizalassal. Robotkar mozgasszamitas és
szimulacio.

4. Ferde hajitas szimulalasa. Asztallab szamito feladat. ForgattyGs mechanizmus
szdmitasa és szimulalasa. Egyéni feladatok bemutatasa.

Félévkozi kovetelmények: Részvétel az orakon.

Letiltva bejegyzést kap az a hallgato, aki a projektmunkat a megszabott idére nem fejezi be.

A potlas modja: A projektmunka utdlagos beadasara lesz lehetdség.
Az évkozi jegy/alairas szorgalmi idGszakon tali pétlasanak modjarol a HKR rendelkezik.

A vizsgajegy kialakitasinak modszere:

A vizsga feltétele az alairas. Az alairas feltétele a projektmunka beadasa.

A vizsga médja: szobeli (eldadés)
A vizsgajegy kialakitasa: vizsgapontszam = projekt pontszama

0-49 pont: Elégtelen (1); 50-62 pont: Elégséges (2); 63-75 pont: Kdzepes (3); 76-89 J6 (4); 90-100:
Jeles (5).

Irodalom:




Kotelezo:
Stoyan Gisbert: MATLAB 2013-2014, Bevezetés hasznalataba, linearis algebra, grafika, optimalizalas,
Javitott verzio 2016. november, https://www.inf.elte.hu/dstore/document/3 13/mljkeret.pdf

Moodle-be feltoltott elektronikus segédletek.

Ajanlott:
1. Eklas Hossain: MATLAB and Simulink Crash Course for Engineers, Springer, 2022, ISBN-13:
978-3030897611
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