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Oktatasi cél: Megismerni a mobilrobotokkal kapcsolatos alapveté navigdcios (palyatervezd) és
lokalizdacios modszereket, szenzorrendszereket, iranyitasi rendszereket. Alapveto
kinematikai szamolasok gyakorlasa..

Utemezés
Oktatasi hét Témakorok
1. alapdefiniciok, MR generaciok; MR , HW felépitése (blokkabra-egyes blokkok

feladata), kinematikai alapok - koordinatarendszerek
Gyakorlatl: Mobilrobot motorteljesitményének megbecslése

2. kinematika szamolasok alapjai, kinematikai modellek (kerekes, 1épeget6, omni-
direkcionalis) felallitasa.
3. elektronikai alapok, vezérlés, kommunikacio, elektronikus hajtasok (inverterek),

akkumulatorok, EV-k

Gyakorlat2: Kinematikai szamolasok kiilonféle konfiguraciokra (ICC, kanyarodasi
sugar, kanyarodasi szogek)

HF1: palyaparaméterek kiszamolasa

4. mobilrobotok belsé szenzorai, (odometer, giroszkop, gyorsulasmérd, sebességméro,
IMU-k,)

5. mobilrobotok (MR) Kkiilsé szenzorai-1 (US, IR, szenzorok, alapvetd lokalizacios
eljarasok), mobilrobotok (MR) kiils6 szenzorai-2 (vizualis szenzorok,
kamerarendszerek)

Gyakorlat3: odométer hibainak szamolasa, IR, 1ézer tavolsagméro rendszerek hibainak
szamolasa, hibatérkép elkészités
HF?2 (valaszthato): Hibatérkép készitése

6. 1. ZH: elmeélet: MR generaciok, felépités, kinematikai modellek, belsé szenzorok,
kiils6 szenzorok; Gyakorlat: odométer hibaszamolasok, motorteljesitmény szamolas,
kinematikai paraméterek szamolasai.

7. Munkateriiletek felosztasa ¢s értelmezés, pontszerii mobilrobot a munkatérben,
munkatér konfiguralas
Gyakorlat4: Algoritmusok készitése a munkaterek felosztasara,

8. - Alapvetd palyatervezo stratégidk-1 (graf alapua, vonal (Spline is) alapt, palyatervezd
eljarasok)
9. - Alapvet navigécios eljarasok-2 (globalis palyatervezo eljarasok: hullamterjedés,

potencialmezd, véletlenszerii - eljarasok)

Gyakorlat5: Algoritmusok készitése kiilonbdzo palyatervezo, ill. navigacios
eljarasokra., HF3 (valaszthatd): algoritmus készitése megadott palyatervezésre, vagy
munkatér felosztasra.

10. - Rektori szlinet, -

11. Egyéb palyatervezo eljarasok, és azok algoritmikus eljarasai, lemaradasok potlasa, HF-k
konzultacioja

12. feladat leadéasok (két HF-t kotelezd beadni) - TDK

13. 2 ZH: elmélet: (munkateriiletek felosztasa, palyatervezés-1, palyatervezés-2)




14. PZH-k

Zarthelyi dolgozat
szama

2db

idépontok

lasd bontas

Félévkozi kovetelmények

Beadand¢ feladat
szama hataridok
2db lasd bontas

Szama

db

Labormérés

idépontok

Az értékelés, a lebonyolitas, a potlas modja, a jegy kialakitasanak szempontjai
A foglalkozdasokon valo részvételt a TVSZ 46.¢ (1)-(4) pontja szabalyozza.
A szorgalmi idészakban tortend potlasokat a TVSZ 47.5 (7)-(9) pontja szabalyozza.
Az évkozi jegy/aldiras szorgalmi idSszakon tili potlasanak médjardl a Tanulmanyi Ugyrend Harmadik
konyv Elso rész Il fejezet 3:8.§ rendelkezik.

A szabalyzatokban nem szabalyozott foglalkozasokon vald egyéb részvételi kovetelmények, és
megkotések a potlasokra vonatkozoan:

Zarthelyi dolgozat Beadando feladat Labormérés
elérheté max minimum elérheté max minimum elérheté max minimum
pontszam pontszam a pontszam pontszam a pontszam pontszam a
teljesitéshez/zh teljesitéshez/ teljesitéshez/
feladat meéreés
100/tppont 50/tppont 200pont 100pont pont pont
A szemeszterben megszerezheté osszes pontszam: 400/pont
Ponthatarok elégséges kozepes jo jeles
50 %-tol 65 %-tol 75 %-tol 90 %-tol

Egyéb értékelési szempontok:

Megajanlott jegy kaphatd: ha total sum % > 60%., hatarok: 60-69:2; 70-79:3; 80-89:4; 90- :5

Letiltva bejegyzést kap: megengedett hianyzas felett, nem beadott beadandok

Kotelezo irodalom:

lasd, Moodle

Ajanlott irodalom:

lasd, Moodle

A targy mindségbiztositasi modszerei:

Valamennyi - jelen dokumentumban nem szabalyozott - kérdésben az Obudai Egyetem Tanulmanyi és
Vizsgaszabalyzata, valamint Tanulmanyi Ugyrendjének rendelkezései az iranyadok.

Kelt: Budapest, 2025. 02. 05.

dr. Nagy Istvan

tantargyfelelds




