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Alapvetd robotprogramozasi ismeretek megszerzés, 3D szimulacios rendszereken
keresztiili robotprogramozas, valds robotprogramozas laboratériumi kornyezetben
(Mitsubishi)

Utemezés

Oktatasi hét

Témakorok

1. alka
-lom
(3. okt. hét)

ELMELET: alap robot- és kar-konfiguraciok; kinematikai szamolasok atismétlése; PTP,
CPP  palyatervezési  modszerek.  Robotprogramozasi  alapok  ismertetése.
Robotprogramozasban hasznalatos jellemz0 programstruktirdk ismertetése. On-line
(kozvetlen) programozas modszerei, jellemz06i, elonydk-hatranyok. Off-line (kozvetett)
programozas modszerei, jellemz0i, elényok-hatranyok.

Elméleti ZH: - elozetes id6pontegyeztetés utan!

LABOR: RobotStudio szimulacids kdrnyezet bemutatasi, alapfogalmak ismertetése.
Egyszerii robotcella dsszeallitasa.
Onélléan feldolgozandd témakdrok (MOODLE tananyag alapjan):
e Egyszerii mozgaspalya készitése, palyatervezés, palyapontok betanitasa,
mozgasutasitasok bemutatdsa RAPID programozasi nyelv.
e PICK&PLACE tipusu robotprogram készitése, mozgaspalya tervezése, digitalis
ki- és bementek konfiguracioja és hozzatartoz6 RAPID metddusok ismertetése,
,smart component” hasznalata a szimulacioban.
e PICK&PLACE tipusu robotprogram készitése, mozgaspalya tervezése, digitalis
ki- és bementek konfiguracidja és hozzatartozo RAPID metddusok ismertetése,
,,smart component” haszndlata a szimulacioban.

LABOR: MITSUBISHI RV-3SB robot bemutatdsa, betanitopanel hasznalata,
robotmozgasok attekintése.
Onalléan feldolgozand6 témakorok (MOODLE tananyag alapjan):
e Komplex palettdzasi feladat szimuldcidja RobotStudioban, vezérlési szerkezetek
RAPID programnyelven

LABOR: Program iras MITSUBISHI robotra, palyatervezés és poziciolista készitése ,
MELFA BASIC IV programnyelv ismertetése, egyszerl palettdzasi feladat megoldasa,
I/O kezelés.
Onélléan feldolgozandd témakdrok (MOODLE tananyag alapjan):
e Futészalagkdvetés implementacidja RobotStudioban és megszakitasok kezelése
(RAPID metodusok).
e  Multitasking rendszer bemutatasa, ABB Multimove

Félévkozi kovetelmények

Zarthelyi dolgozat

Beadando feladat Projekt Feladat

szama

szama hataridék szama hataridék

idépontok




ELMELET? - 1 13. oktatasi hét - -

Az értékelés, a lebonyolitas, a potlas modja, a jegy kialakitasanak szempontjai
A foglalkozasokon valo részvételt a Hallgatoi Kévetelményrendszer - HKR 5. fejezet 46.9 (1)-(4) pontja
szabalyozza.
A szorgalmi idoszakban torténd és az azon tuli potlasokat a HKR 5. fejezet 47.§ (7) és (9) pontja ,
valamint a Tanulmanyi Ugyrend 2. fejezet 4.11.§ szabdlyozza..

A szabélyzatokban nem szabalyozott foglalkozasokon vald egyéb részvételi kovetelmények, és
megkotések a potlasokra vonatkozoan:

A hallgatoknak a 13. héten egy beadand6 feladatot kell elkésziteniiik, amelyre egy 3 oras idékeret all
rendelkezésre. A beadand6 feladat megoldasat a MOODLE feliiletre feltdltott tananyagok alapjan kell
elkésziteni.

A beadand¢ feladat a 14. héten potolhato.

Alairds megtagadva bejegyzést kap az a hallgatd aki, elkészitette a kiadott beadando feladatot és
megoldasat hataridore feltoltotte a MOODLE feliiletre, azonban eredménye nem éri el az eldirt minimum
kovetelményt (60%). Alairas megtagadva bejegyzes esetén a hallgato ,,Alairas Potlé Vizsgat” tehet a
vizsgaidOszak elsd 2 hetében, amely egyenértékii az évkozi beadando feladattal.

Zarthelyi dolgozat Beadand¢ feladat Projekt Feladat
elérheté max minimum elérheté max minimum elérheté max minimum
pontszdm pontszam a pontszam pontszadm a pontszdm pontszdm a
teljesitéshez/zh teljesitéshez/ teljesitéshez/
mérés mérés
ELMELET ELMELET 100 60 - -

A szemeszterben megszerezheté osszes pontszam: | 100+ELMELET pont (beadandé feladatokra
elfogadva/nem elfogadva mindsités szerezhetd)
Ponthatarok elégséges kozepes jo jeles

50 %-tol 65 %-tol 80 %-tol 90 %-tol
Egyéb értékelési szempontok:

Letiltva bejegyzést kap: | Hianyzasai  meghaladjdk a  Hallgatéi  Kovetelményrendszerben
meghatarozott draszamot;

Nem készitette el vagy nem nytjtotta be hataridére a MOODLE feliileten
keresztiil az el6irt beadando feladatot a 13. oktatasi héten vagy a 14. oktatasi
hétre meghirdetett potlasi lehetéség alkalmaval.

Kotelezo irodalom: | MOODLE tananyag

Ajanlott irodalom: | Mester Gyula, Robotika, Typotex, 2008

A targy minéségbiztositasi modszerei: ‘

Valamennyi - jelen dokumentumban nem szabélyozott - kérdésben az Obudai Egyetem Tanulményi és
Vizsgaszabélyzata, valamint Tanulmanyi Ugyrendjének rendelkezései az iranyadok.




