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Oktatasi cél: Elméleti és szimuldacion alapulo tanulmanyok a modern adaptiv és robusztus szabalyozasi
modszerekrol.

Utemezés

Konzultacid Témakorok

1. Torténeti elozmények; LTI rendszerek kanonikus formaja és altalanositasai. Cayley-
Hamilton tétel, Jordan-féle kanonikus alak; Stabilitas, szabalyozhatosag,
megfigyelhetdség; Polus elrendezés modszere; Frekvencia kép, gyorsan fogyo
alapfiiggvények, disztribuciok, Laplace transzformacié. Bode diagram, Nyquist-Strecker
kritérium.

2. Robusztus szabalyozasi tervezési modszerek a frekvenciatartomanyban stabil LTI
rendszerekhez: a Hoo szabalyozok; A “Computed Torque Control” (CTC) (kiszamitott
nyomaték elvil) szabalyozo6 robotokra; A Robust, Variable Structure / Sliding Mode

Controller;

3. Fixpont iteracion alapuld adaptiv szabalyozok; A Modell referencias adaptiv
szabalyozo.

4. Lyapunov 2. modszerérdl; Az Adaptiv Inverz Dinamika szabalyozo; Végso konzultacio.

Félévkozi kovetelmények
Zarthelyi dolgozat Beadand¢ feladat Szoveg beirasahoz kattintson vagy
koppintson ide.
szdma id6pontok szama hataridok szdma id6épontok
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Az értékelés, a lebonyolitas, a potlas modja, a jegy kialakitasanak szempontjai
A foglalkozasokon valo részveételt a HKR 5. fejezet 46.§ (1)-(4) pontja szabalyozza.
A szorgalmi idoszakban torténd és az azon tuli potlasokat a HKR 5. fejezet 47.§ (7) és (9) pontja ,
valamint a Tanulmanyi Ugyrend 2. fejezet 4.11.§ szabdlyozza.

A szabalyzatokban nem szabalyozott foglalkozasokon vald egyéb részvételi kovetelmények, és
megkdtések a potlasokra vonatkozoan:

Zarthelyi dolgozat Beadando feladat Szoveg beirasahoz kattintson vagy
koppintson ide.
elérhet6 max minimum elérhet6 max minimum elérheté max minimum
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A szemeszterben megszerezhet6 6sszes pontszam: ...pont
Ponthatarok elégséges kozepes jo jeles
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Egyéb értékelési szempontok:




A feladat értékelése a diak jelenlétében torténik, ami a klasszikus kollokviumhoz hasonlit.

Letiltva bejegyzést kap: Ha megfelel6 igazolas nélkiil hianyzik az 6rakrdl és laboratoriumi
gyakorlatokrol.

Kotelezo6 irodalom: ,Rendszer es iranyitaselmelet.pdf” szabadon let6lthetd jegyzet,
mintaprogramok és modellkdnyvtar.

Ajanlott irodalom: Jozsef K. Tar, Laszlo Nadai, Imre J. Rudas: System and Control Theory with
Especial Emphasis on Nonlinear Sytems. Typotex Electronic Publishing Ltd.,
Budapest, Hungary, 2012, ISBN: 978-963-279-676-5 (Avaiable free of charge
for the students due to the support by the National Development Agency and the
Hungarian Scientifc Research Fund OTKA CNK 78168)
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ACTUATORS 14 : 10 Paper: 490 , 22 p. (2025)
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A targy minéségbiztositasi modszerei: A diakok személyes vagy online konzultaciot kérhetnek
egyénileg vagy kiscsoportosan (a diakok altal
kezdeményezett e-mail kérések alapjan) az érarenden kiviil,
ha kérdéseik vannak az anyag elsajatitasaval kapcsolatban.

Valamennyi - jelen dokumentumban nem szabalyozott - kérdesben az Obudai Egyetem Hallgatoi
Kovetelményrendszere, valamint Tanulméanyi Ugyrendjének rendelkezései az iranyadok.

Kelt, Budapest, 2026.januar 31.

Dr. Tar Jozsef
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