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Heti 6raszamok
Laborgyakorlat: Konzultacié:  igény
szerint

ElGadas: 3 Tantermi gyak.: 1

Félévzaras modja:  Vizsga (Irasbeli és szobeli)

Online konzultdacio (amennyiben sziikséges): ... (BBB link)

Oktatasi cél: A tantargy egy bevezetést ad a mobilrobot rendszerekbe. Eloszor elemzi az egydgensii
rendszer Osszetevoit, majd targyalja a kinematikai modelleket (palyakinematika,
robotkinematika);majd a kornyezeti modell felallitasa és a pontszerti mobilrobot
abrazolasa kévetkezik. Ezek utan targyalja a palyatervezd eljardsok, eldszor egydagensi,
majd multi-agensii kornyezetben.

Utemezés
Oktatasi hét Témakorok
1. Eléadas: Bevezetés a mobilrobotok vilagaba. A mobil-agensek fizikai 6sszetevdi, a

mobil dgensek felépitése, generaciok, alapvetd definiciok (mobilitas, autonémia).
Kornyezet osztalyozasa (statikus dinamikus, ..,)

2. Eléadas: Multi-agensii kormyezetre vonatkozo legfontosabb definiciok. Agensek
felosztasa: intelligencia alapjan, kommunikacio alapjan. Kiilonféle multi-agensii
rendszerek. (Centralizalt, felosztott, ...,)

Gyakorlat: Agensekkel kapcsolatos tervezési szamitasok, motorkivalasztés

3. Eléadas: Modellezések: hogyan kell elkésziteni a munkateriilet térképét:
szenzortérkép, geometriai térkép, graftérkép, hibatérkép. Lokalis vs globalis térkép. Mi
az a SLAM és mitkddése. Munkateriiletek felsoztasa.

4, Eléadas: Agensek belsé érzékel6i: odométerek, giroszkop, kompasz, gyorsulasmérd,
sebességmérdk. Ezek elonyei, hatranyai, hibai és azok kikiiszobdlése.
Gyakorlat: odométerekkel kapcsolatos szamitasok (megtett Gt)

5. Eléadas: Agensek Kiils6 érzékel6i: Lidar, radar, US, Kameras rendszerek

Eléadas: triangulacid, trilateracié. Ismétlések ZH 1 elokészitése
Gyakorlat: triangulacios, trilateracios példak szamolasa, hibatérkép elkészitése -

MatLab

7. Eléadas: ZH1
Gyakorlat:

8. Eléadas: Bevezetés a palyatervezési eljarasokba. Milyen alapvetd palyatervezések
vannak egyagensii kdrnyezetben, felosztasok.
Gyakorlat:

9. Eléadas: Bevezetés a multi-agensii palyatervezési eljarasokba, grafelméleti alapok.
Miben kiilonbozik a palyatervezés tobbagensii kornyezetben.

10. Eléadas: Palyatervezd eljarasok, esettanulmany konkrét eljarasra: A*, Dijsktra
algoritmusok
Gyakorlat: palyatervezo eljaras megvalositasa — MatLab toolBox vagy ROS2
rendszerben.

11. Rektori sziinet,

12. Eléadas: Palyatervezo eljarasok, esettanulmany konkrét eljarasra: Ant Colony,
SWARM algoritmusok

Gyakorlat: palyatervezo eljaras megvalositasa — MatLab toolBox vagy ROS2
rendszerben.




13. ZH2:

14.

PZH-k!: Eloadas: ZH1-poétlasa, Gyakorlat: ZH2-potlasa

Zarthelyi dolgozat
szama

2db

idépontok

lasd bontas

Félévkozi kovetelmények

Beadand¢ feladat
szama hataridok
1db lasd bontas

szama

db

Labormérés

idépontok

Az értékelés, a lebonyolitas, a potlas modja, a jegy kialakitasanak szempontjai
A foglalkozdasokon valo részvételt a TVSZ 46.¢ (1)-(4) pontja szabalyozza.
A szorgalmi idészakban tortend potlasokat a TVSZ 47.5 (7)-(9) pontja szabalyozza.
Az évkozi jegy/aldiras szorgalmi idSszakon tili potlasanak modjardl a Tanulmanyi Ugyrend Harmadik
konyv Elso rész 11 fejezet 3:8.§ rendelkezik.

A szabalyzatokban nem szabalyozott foglalkozasokon valo egyéb részvételi kovetelmények, és
megkotések a potlasokra vonatkozoan:
A z eléadasokon €s a gyakorlatokon a részvétel kotelez6 (30%-os hianyzas a megengedett))

Zarthelyi dolgozat Beadando feladat Labormérés
elérhetd max minimum elérhetd max minimum elérhetd max minimum
pontszam pontszam a pontszam pontszam a pontszam pontszam a
teljesitéshez/zh teljesitéshez/ teljesitéshez/
feladat mérés
100/zhpont 50/zhpont 100pont 50pont pont pont
A szemeszterben megszerezhet6é osszes pontszam: 300/pont
Ponthatarok elégséges kozepes jo jeles
50 %-tol 65 %-tol 75 %-tol 90 %-tol

Egyéb értékelési szempontok:
Megajanlott jegy kaphato (erre mas szazalékhatarok vonatkoznak!): ha total sum % > 64%.,
hatarok: 64-75:3; 76-89:4; 90- :5; total sum=[(zh1+zh2+0,5*(beadand6)]/3)

Letiltva bejegyzést kap: megengedett hianyzas felett; nem beadott beadandok

Kotelezo irodalom: lasd, Moodle

Ajanlott irodalom: lasd, Moodle

A targy mindségbiztositasi médszerei:

Valamennyi - jelen dokumentumban nem szabalyozott - kérdésben az Obudai Egyetem Tanulményi és
Vizsgaszabalyzata, valamint Tanulmanyi Ugyrendjének rendelkezései az iranyadok.

Kelt: Budapest, 2026. 06. 24.

dr. Nagy Istvan

tantargyfelelds



